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Módulo 1. Sistemas Multiagentes [1] 

1.1. Introducción 

1.2. Características de los agentes 

1.3. Arquitectura de agentes 

1.4. Sistemas Multiagentes 

1.5. Comunicación entre agentes 

Módulo 2. Problemas de transporte [1] 

2.1. TSP, mTSP 

2.2. VRP 

2.3. CVRP 

2.4. VRPTW 

Módulo 3. Gestión Logística soportado con Sistemas Multiagentes [1][2] 

3.1. Administración de la cadena de suministros 

3.2. Modelamiento de problemas de ruteo con SMA 

3.3. Logística Urbana 

Módulo 4. Simulación multiagente [2][3] 

4.1. Sistema multiagente para analizar empíricamente problemas de tráfico 

4.2. Simulación de dinámica de patrones de viaje 

4.3. Arquitecturas y tiempos de simulación 

4.4. Simulación de tráfico complejo 

4.5. Fundamentos de dinámica de evacuación de caminantes 

4.6. Modelos para modelar tráfico y transporte 

Forma de calificar 

30% exámenes 
40% proyecto 
10% participación en clase 
20% tareas 
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